
                     

            

POWERSEEKER SERİSİ TELESKOPLAR 

KULLANIM KILAVUZLARI 

 

 

 

 

 

 



PowerSeeker Serisi teleskoplar Alman Ekvatoryal kundak olarak gelir ve beş modeli kapsar:  

60 mm mercekli, 70mm mercekli, 80mm mercekli, 114mm Aynalı ve 127mm Aynalı  

PowerSeeker serisi teleskoplar, astronomi ve yeryüzü gözlemlerine ilk adım atmak isteyen çocuklar ve aileler için çok uygun 

giriş seviyesi teleskoplardır. Kolay kurulum özellikleri ile pratik kullanım sağlarlar. 

PowerSeeker teleskoplar 2 yıllık sınırlı garantiye sahiptir. Ayrıntılar için www.celestron.com.tr yi ziyaret edebilirsiniz.

 

 

1- Teleskop Tüpü       1-   Göz Merceği 

2- Kundak/Tüp Kelepçesi     2-   Kundak/Tüp Kelepçesi 

3- R.A Ayar Kilidi      3-   Teleskop Tüpü 

4- Bulucu Dürbün      4-   Birincil Ayna 

5- Göz Merceği ve Düzeltici Mercek    5-   DEC Ağır Çekim Takip Kolu 

6- Netleme Tekerleği     6-   R.A Ağır Çekim Takip Kolu 

7- DEC Ağır Çekim Takip Kolu    7-   Latitude Ayar Vidası 

8- R.A Ağır Çekim Takip Kolu    8-   Tripod Aksesuar Tablası 

9- Latitude Ayar Vidası     9-   Tripod 

10- Tripod Aksesuar Tablası     10- Ağırlık 

11- Tripod       11- R.A Ayar Kilidi 

12- Ağırlık Çubuğu      12- Ekvatoryal Kundak 

13- Ağırlık       13- DEC Ayar Kilidi 

14- Ekvatoryal Kundak     14- Netleme Tekerleği 

15- DEC Ayar Kilidi 

16- Objektif Lens 



 

 

   

    Şekil 2-21   Yıldız açısı (dik açıklık) dairesinin üstündeki yıldız açısı kilit düğmesi ve R.A. dairesinin üstündeki R.A. kilit düğmesi. 

 

Kundağın R.A.(Sağ açıklık)’da Dengelenmesi  

Kundak üzerindeki gereksiz yere fazla gerilimi ortadan kaldırmak için teleskop kutup ekseni etrafında uygun şekilde dengelenmelidir. Buna 

ilaveten isteğe bağlı bir motorlu takip sistemi kullanılması durumunda uygun şekilde dengeleme hassas bir izleme için çok önemlidir. Kundağı 

dengelemek için: R.A. kilit düğmesini açın (bkz. şekil 2-21) ve teleskopu kundağın bir tarafına doğru konumlandırın (Tüp kelepçelerinin sıkı 

olduğundan emin olun! ). Karşı ağırlık çubuğu kundağın karşı tarafında yatay olarak dışarı doğru çıkacaktır Teleskopun hangi yönde “eğildiğini” 

veya düştüğünü görmek için teleskopu - YAVAŞ YAVAŞ - bırakın. Karşı ağırlıklar üzerindeki karşı ağırlık kilit vidalarını (teker teker) gevşetin. Karşı 

ağırlıkları, teleskopu dengeledikleri (yani R.A. kilit vidası açıldığında teleskopun sabit ve yere paralel kaldığı) bir noktaya hareket ettirin. Karşı 

ağırlıkları yerlerinde tutmak için kilitleme vidalarını sıkın.  

Kundağın Yıldız Açısı (Dik açıklık) Ekseninde Dengelenmesi  

Yıldız açısı (dik açıklık) kilit düğmesi bırakıldığında (şekil 2-21) ani hareketleri önlemek için teleskop dik açıklık ekseninde de dengelenmelidir. 

Teleskopu dik açıklık ekseninde dengelemek için: R.A. kilitleme vidasını açın ve teleskopu kundağın bir tarafının üzerinde olacak şekilde (yani 

teleskopun R.A. ekseninde dengelenmesi ile ilgili önceki bölümde anlatıldığı gibi) döndürün. Teleskopu yerinde tutmak için R.A. kilitleme 

vidasını sıkın. Dik açıklık kilitleme vidasını açın ve teleskopu, tüpü zemine paralel olana kadar döndürün Dik açıklık ekseni  etrafında ne yönde 

döndüğünü görmek için tüpü - YAVAŞ YAVAŞ - bırakın. TELESKOBUN TÜPÜNÜ TAMAMEN BIRAKMAYIN!! 127 EQ ve 114EQ Newtonian 

teleskopları için, teleskop tüpünü tutan kelepçelerin vidalarını gevşetin ve teleskopu dik açıklık kilit vidası açıldığında hareket etmeyene kadar 

öne veya arkaya doğru kaydırın. 60-70-80 EQ mercekli teleskoplar için montaj vidasını ve tüp tutma kelepçelerinin üzerindeki güvenlik vidasını 

gevşetin ve teleskop borusunu dik açıklık kilit vidası açıldığında hareket etmeyene kadar hafifçe öne veya arkaya kaydırın. 114 ve 127 EQ 

teleskopu yerinde tutmak için boru bileziği vidalarını iyice sıkın. 60-70-80 EQ teleskop için tespit düğmesini ve daha sonra kırlangıç geçme tespit 

kelepçesinin üzerindeki emniyet vidasını sıkın 

 

OKÜLERİN TAKILMASI 

Oküler parçasını yerine takmak için: 

1- Oküler parçasının krom ucunu diyagonal parçaya yerleştiriniz ve kelebek vidayı sıkınız. Oküleri yerine takmadan  önce kelebek vidanın 

diyagonal parça üzerinde herhangi bir çıkıntı yapmadığından emin olunuz (Resim 2-13). 

2- Yukarıdaki 2 nolu aşamada belirtilen prosedürün tersine işletilmesi suretiyle, oküler parça diğer odaksal uzunluklara  ayarlanabilmektedir.  

 Resim. 2-13 



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 



Motorlu Takip Sistemi – (Sonradan Teleskopa Eklenebilir ve Satın alınabilir Aksesuar) 

Gök cisimlerini izleyebilmek amacıyla Celestron, Powerseeker ekvatoryal kundak için tek eksenli doğru akım motorlu bir takip sistemi 

sunmaktadır. Kutup ekseni ayarı yapıldıktan sonra motorlu takip sistemi gökyüzünde hareket ettikleri sırada objeleri dik yükselişte hassas  bir 

şekilde izler. Gök cisimlerini uzun bir süre göz merceğinin merkezinde tutmak için sadece küçük dik açıklık ayarları gereklidir 

Pili takmak için sökmeniz gerekir (montaj talimatlarını tersinden izleyerek motorlu takip sistemini sökün ve aşağıdaki bilgilere göre pili takıp 

daha sonra motor sürücü kapağını tekrar monte edin).  

Motorlu Takip Sistemi, R.A. yavaş hareket miline monte edilmiş esnek bir bağlayıcı ve motoru yerinde tutan bir motor tutucu vasıtasıyla 

Powereseker’ın ekvatoryal kundağına monte edilir. Motorlu takip sistemini takmak için aşağıdaki açıklamalara ve fotoğrafları okuyunuz. 

1. R.A. yavaş hareket telinin, enlem cetvelinin karşısındaki R.A. miline monte edilmiş olduğundan emin olun. 

2. Kutupsal milin yan tarafında bulunan Alyan başlı cıvatayı sökün. 

3. Esnek motor bağlayıcısının açık ucunu R.A. milinin üzerine geçirin. Esnek motor bağlayıcısının üzerindeki vidanın R.A. milinin düz kısmının 

üzerine geldiğinden emin olun. 

4. Bir düz tornavida ile motor bağlayıcısının vidasını sıkın. 

5. Motor tutucunun üzerindeki yarık şeklindeki delik kundağın enlem dönme ekseninin merkezindeki vidalı delik ile aynı hizaya gelene kadar 

milin üzerindeki motoru döndürün. 

6. Alyan başlı civatayı motor braketinden geçirin ve dönme ekseninin yanındaki deliğe vidalayın. Sonra cıvatayı bir Alyan anahtarla sıkın. 

 

Motorlu Takip sisteminin Kullanılması 

Motorlu takip sistemi 9 voltluk bir alkeli pil ile beslenir. Bu pil, motor devir ayarına ve çevre sıcaklığına bağlı olarak takip sistemini azami 40 saat 

besleyebilir. Pil takmak için iki kapak açma vidasını sökün - şekil 4-11. Kumanda panosu plakasını motor grubundan sökün ve daha sonra motor 

braketini motordan sökün. Bundan sonra pil takmak veya değiştirmek için kablolara bağlı olan pile ulaşabilirsiniz. Son olarak  motorlu takip 

sistemini kapatmak için tüm adımları tersinden takip edin. 

Motor takip sisteminde, sistemin daha hızlı veya daha yavaş şekilde izleme yapmasına olanak sağlayan bir hız regülatörü (şekil 4-11’de sol 

kapak açma vidasının üst tarafında) bulunmaktadır. Bu, Ay veya Güneş gibi yıldızlardan biraz farklı bir hızla hareket eden objeleri gözlemlerken 

faydalıdır. 

Motorun hızını değiştirmek için On/Off (açma-kapama) düğmesini “ON” konumuna getirin; kırmızı renkli güç gösterge lambası yanacaktır. Daha 

sonra hız regülatörü düğmesini, motorun hızını arttırmak için saat ibresi yönünde ve hızı azaltmak için saat ibresinin tersi yönde döndürün. 

Uygun hızı belirlemek için teleskop kabaca kutup doğrultusunda olmalıdır. Gökyüzü ekvatoru üzerinde (dik açıklık yaklaşık 0 derece) bir yıldız 

bulun ve onu düşük güçlü bir okülerde merkezleyin. Takip sistemini çalıştırın ve teleskopun bir veya iki dakika izleme yapmasına izin verin. 

Birkaç dakika sonra yıldız batıya kayarsa motor çok yavaş izleme yapıyor demektir ve motorun hızını arttırmalısınız. Yıldız doğuya kayıyorsa 

motor hızını azaltın. Yıldız birkaç dakika süreyle göz merceğinin merkezinde kalana kadar bu işlemi tekrarlayın. Yıldızın dik açıklıktaki kaymasını 

dikkate almamayı hatırınızda tutun. Takip sistemi aynı zamanda, teleskopun kuzey veya güney yarıkürede kullanılması durumunda ayarlanması 

gereken bir “N/S” (kuzey/güney) düğmesine sahiptir. 

 


